IRANYITASTECHNIKAI ALAPFOGALMAK,
VEZERLOBERENDEZESEK FEJLODESE,
PLC-GENERACIOK



Iranyitastechnika

Az iranyitas olyan mivelet, mely beavatkozik valamely mdszaki fo-
lyamatba annak:

Az iranyito rendszer feladatai:

— |étrehozasa (elinditasa)

— fenntartasa

— tervszerd lefolyasa

— megvaltoztatasa

— vagy megszluntetése céljabol.

Iranyitott folyamat

Iranyitasi rendszer

Az iranyito szervek nem végeznek kozvetlen munkat, csak a termelé
berendezéseket iranyitjak.



Iranyitastechnika

Az iranyitas részmdveletei:

Mérés — érzékelés
— PI. folyadékszint, fordulatszam,
hémeérseéklet, helyzet, suly,
feszlltség, aram, stb.

[téletalkotas

— PI. teljestlnek-e a feltételek; egyezik-
e az elbirt mértékkel; megfelel-e a
helyzet;, elegendé-e az energia; ...stb.

Beavatkozas
— PI. magnes kapcsolo behuz; szelep
nyit, vagy zar; munkahenger dugattyu
mozog; elektronika reagal....stb.




A vezérlés és a szabalyozas felépitése
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Vezeérlés

M{szaki folyamatok, technolégiak automatikus iranyita-
sanak viszonylag egyszer(ibb valtozata a vezérlés.

Ennél az iranyitasnal az iranyitott folyamat jellemzdit
csak a parancsok, és a feltételek meghatarozott logikai
kapcsolata, valamint idGbeli valtozasa modositja.




Vezérloberendezések fejlodése

kezdetben az elektromechanikai
eszkozok, kés6bb az elektronikai,
mikroelektronikai eszkozok és
technoldgiak térhodditasa tette
lehetdve.

A vezérl6berendezések fejl6dését ﬂ
o

 Elektromechanikus vezérlések

* Huzalozott logikaju vezérlések

 Mikroprocesszoros vezérlések




Jelfogok

Az elektromechanikus (relés) vezérlések jellemz6i: huzalozott, fix vezérlési
funkciot valdsitanak meg, mozgd alkatrészt tartalmaznak, nagy el6nyik a
vezérl6rész (tekercs) és a kapcsolorész galvanikus szétvalasztasa.
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Félvezetdk, integralt aramkorok

huzalozott logikaju elektronikus vezérlések megje-
lenése (kombindcids vagy szekvencidlis haldzat)

fixen lehuzalozott aramkor

egy feladatot tudtak elvégezni, mas feladatra, csak
teljesen Uj aramkorokkel, Uj huzalozassal lehetett
vallalkozni

mai napig jelen vannak, mivel olcsébbak

a vezérlési funkcid megvaltoztatasa sok esetben UJ
aramkorrel oldhaté csak meg, Uj NYAK lemez, Uj
alkatrészek

a DTL (diode transistor logic), TTL (transistor transistor
logic)) CMOS (complementary metal oxide
semiconductor) aramkorokbdl feléptlé rendszerek
modositasa mar az 6sszekétd huzalok athelyezésével
is megoldhatd. (j6 mindségl  csuszdérintkezbs
csatlakozodk, draga)
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Programozhato eszkozok

dinamikus lokést adott a félvezet6 memaoriak (RAM, ROM),
és a mikroprocesszor megjelenése

felhaszndldi programok fejlesztése, taroldsa

amennyiben a program ROM-ban, vagy magneses
adathordozon van tdrolva, a memoaria cseréjével lehetévé
valik a tarolt programok tetszés szerinti cseréje

nem lehet maédositani, atirni a programot, aminek
biztonsagi elénye is van

a mikroprocesszoros rendszereknél megsziinik az a
m(ikodés, miszerint a kilonboz6é tipusu logikai dontést
végz6 elemek csak egyetlen funkcidt hajtanak végre (pl.
ES, VAGY kapu stb.)

a mikroprocesszor aritmetikai — logikai egysége (ALU)
nagyszamu mlvelet elvégzésére képes igen rovid id6 alatt

a miveletsort programként megirhatjuk, tarolhatjuk a
rendszer memariajaban

a programokat rendszerint RAM, EEPROM vagy FLASH
tipusu memdriaban taroljuk, ezért barmikor moédosithato,
atirhatd, mas széval szabadon programozhatd a rendszer
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FélvezetOos memoriak

ROM

Egyszer irhatdo, majd csak olvashatdé, nem felejt6
memoria.

RAM

Irhatd-olvashaté. A benne 1év6 informdcié elek-
tromosan irhatd és torolhetd6. A tapfesziltség
megsz(inésével elvesziti a tarolt adatokat.

EPROM

Irhatd- olvashatd. Tartalma csak ultraibolya sugarzassal
torolhetd. Irdsa és olvasasa elektromosan torténik.

EEPROM

Irhaté-olvashatd. Irdsa, torlése és olvasdsa elektromo-
san torténik.



Programozhato Logikai Vezérlk

A PLC-k (Programmable Logic Controller) torténete a General Motors
cég palyazat kiirasaval kezd6dott 1968-ban.

* MODICON, ALLAN — BRADLY

Ma harom nagy csoport:
e eurdpai gyartok

* amerikai gyartok

* tavol keleti gyartok

Magyarorszagon a Siemens, Omron, Telemecanique, Sai, Klokner-
Moeller, Mitsubshi, Festo, ABB, stb.

A programozhato iranyito készilékeknek tobb fajtaja létezik. Ezek kozul
a legelterjedtebb a PLC. Az els6 PLC-k kozponti feldolgozo egysége még
kis, illetve kozepes mértékben integralt digitalis aramkorokbdl épilt fel.



PLC generaciok

PLC-k els6 generacidja

Az integralasi technoldgia fejl6dése
|étrehozta azokat a mar nem
huzalozott logikaju kozponti egy-
segeket, amelyeket bitprocesszor-
nak (logikai processzornak) nevez-
unk. Ezek alkottak a programozhato
vezérl6k (PLC-k) els6 generacidjat.

Jellemzbik, hogy csak egy bites (Bool)
jellegl  logikai mdvelet végzése,
kevés szamu utasitas, kisméretd
memoria, mikroprogramozott vezér-
|és, alacsony szint(i kommunikacio.
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PLC generaciok

PLC-k masodik generaciodja

A nagymértékben integralt aramkorok elterjedésével az altalanos célu
mikroprocesszorok valtak a PLC-k kozponti feldolgozoegységévé.

mind&ségi valtozas

bajt-, illetve szoprocesszor
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PLC generaciok

PLC-k harmadik generacidja

 bonyolult rendszerek - tobb processzor
 fOprocesszoron és matematikai processzor, kommunikacios processzor, stb.
* mester —szolga (master — slave) kapcsolat
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